TECHNOLOGIE

Un robot agricole de désherbage et de semence

Comment fonctionne le FarmDroid FD20 ? Est-il efficace pour semer et désherber ? Tout
ce qu'il faut savoir sur ce robot agricole. Pour lire I'article complet :
https://www.entraid.com/articles/cara...

Le robot circule et travaille de fagon autonome dans la parcelle par GPS (téléphone).
Le robot sert a désherber (enlever les mauvaises herbes) et semer (graines).

Si le robot détecte un obstacle, il déclenche I'envoie d’'une alerte et son arrét.

Le robot utilise I'énergie du soleil avec ses panneaux solaires et 24 heures d'autonomie
avec ses batteries.

1- Diagramme de contexte a compléter.

- Quels sont les éléments extérieurs qui interagissent avec le robot ?

% La parcelle

Utilisateur Ro bot Fa rm D ro.l.d

Satellites
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https://www.youtube.com/redirect?event=video_description&redir_token=QUFFLUhqbjRDc2FWczZ6UmZoNW01Mzktd2Q4Y0xiSTJqQXxBQ3Jtc0trOTFoRVg1N1d6VWVFS21MUl9VODZlME5tQmgxMWdUZ3pDRlFLdmlpNU96WVlXUzIxZE94RVhXaHZHZDltN2xGeF9ueTdLc0Y2ZXpTOVlhOGNkVVBSQzBJYzZsSFd2cHM3MU4zNmF6T0dqQUh6Vkl1NA&q=https%3A%2F%2Fwww.entraid.com%2Farticles%2Fcaracteristiques-robot-farmdroid-fd20-fiche-technique-prix&v=1BLAKOkwoRU

2- Compléter le diagramme des cas d’utilisation simplifié.

Utilisateur

I
\

Robot agricole de désherbage et de

semence

- Rédiger les deux cas d’utilisation.

parcelle

3- Compléter le diagramme des exigences
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4- Compléter le diagramme de séquence avec les termes suivants

Communiquer ; Avancer ; Semencer ; Désherber.

Diagramme de séquence basique

Robot

- Utilisateur Framdroid

La,parcelle

5- Programmation : compléter le programme suivant.

Le robot recoit I'ordre d’avancer si la luminosité est supérieure a 2000 lux.
Le robot circule dans la parcelle et doit s’arréter aux limites fixées puis tourner.
Le robot doit s’arréter si un obstacle est détecté et envoyer un message d’alerte.

quand est diqué

quand est dliqué

répéter indéfiniment
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